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1. Charakterystyka produktu

« Pasywny czujnik podczerwieni do montazu
na suficie

« Okragty obszar detekcji 360°, o maksymalnej
Srednicy @ 9 m (64 m?)

« Automatyczna kontrola oSwietlenia zalezna
od wykrytego ruchu i poziomu jasnosci

« Pomiar oSwietlenia mieszanego

« Kanat A, oswietlenie: przekaznik 230V
« Praca jako w petni automatyczne urzadzenie

* Konfiguracja wartosci natezenia oSwietlenia,
funkcja samouczenia

« Funkcja impulsowa dla czasowych tacznikow
schodowych

« Konfiguracja opoznienia wytaczenia

« Konfiguracja czutosci detekcji

« Gotowy do natychmiastowego uruchomienia
na ustawieniach fabrycznych

« Funkcja testowa stuzaca sprawdzeniu obszaru
detekcji i poprawnosci konfiguracji

« Montaz w sufitach podwieszanych ze sprezy-
nami, typ DE

« Montaz natynkowy na suficie, typ AP

« Pilot sterowania dla uzytkownika ,theSenda S” (opcja)

« Pilot do zaawansowanego zarzadzania ,SendoPro”(opcja)

« Pilot serwisowy ,theSenda P”



2. Bezpieczenstwo

A\ uwAGA
Zagrozenie Smiercig z powodu porazenia pradem
lub pozaru
» Urzadzenie musi by¢ instalowane wytacznie
przez uprawnionego elektryka

* Urzadzenie musi byc instalowane wytacznie
przez uprawnionego elektryka, badz przeszko-
long osobe pod jego nadzorem, zgodnie z doku-
mentacja techniczna i przepisami bezpieczen-
stwa!

* Przed rozpoczeciem pracy upewnic sie, ze
nie ma napiecia w przewodzie!

« Urzadzenie jest bezobstugowe. Jezeli obudowa
zostata otwarta, gwarancja zostaje utracona

3. Wiasciwie uzytkowanie

Niniejszy czujnik ruchu jest przeznaczony do montazu
wewnetrznego. Czujnik nalezy montowac wytacznie
zgodnie z zaleceniami. Inne uzycie jest niedopuszczal-
ne i producent nie ponosi odpowiedzialnosci za ewen-
tualne szkody wynikajace z nieodpowiedniego mon-
tazu.



4. Funkcje

Czujnik ruchu jest stosowany gtéwnie w pomieszcze-
niach, tj. korytarze, schody, toalety, piwnice i garaze
dla prostego i efektywnego energetycznie sterowania
oswietleniem. Wyjscie ,0Swietleniowe” czujnika zata-
cza zrodto Swiatta w przypadku wykrycia ruchu

i jasnosci w pomiszczeniu.

Wytacza oswietlenie w momencie, gdy nikt nie prze-
bywa w danym pomieszczeniu.

L&

Opis dziatania
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® Pomiar Swiatta mieszanego
@ Detekcja ruchu

® Sztuczne osSwietlenia

@ Padajace Swiatto dzienne

Kanat A éwiatto ¥

Zataczenie stykow kanatu oSwietlenia jest zalezne
od wykrycia ruchu i od poziomu natezenia oswietlenia.



Styki przekaznika zwieraj3 sie, gdy poziom Swiatta
dziennego jest ponizej progu zadziatania oraz gdy
wykryto ruch. Styki otwieraja sie z opoznieniem,
gdy pomieszczenie jest opuszczone.

Opoznienie czasowe

Opodznienie wytaczania oswietlenia po opuszczeniu
pomieszczenia jest konfigurowalne. Czas opoznienia
mozna konfigurowac w zakresie od 10 s, do 60 min.

Praca w petni automatyczna
Sterowanie oSwietleniem przez czujnik jest w petni

automatyczne, dla podniesienia komfortu. Oswietle-
nie w tym przypadku zatacza sie i wytacza w petni
automatycznie.

Funkcja impulsowa

Opoznienie czasowe moze by¢ ustawione w tryb pracy
impulsowej, przeznaczonej do sterowania czasowymi
tacznikami schodowymi. W tym trybie, na wyjsciu czujnika
co 10 sekund moze pojawiac sie impuls trwajacy 0,5 s.
Impulsy sg wysytane w momencie gdy jest wykryty ruch
i przekroczony prog natezenia oswietlenia.

5. Obszar detekgc;ji

Czujniki ruchu z serii theMova S maja okragte pole
detekcji. Nalezy wzig¢ pod uwage,ze zasieg jest rozny,
w zaleznosci od kierunku poruszania sie osoby.
Zalecana wysokoS¢ montazu wynosi od 2 do 4 m.



Im wyzsza wysokos$¢ montazu, tym mniejsza czutosc
wykrywania ruchu. Wraz z wysokoscig montazu wzras-
taja zasieg oraz odlegtosci pomiedzy pasywnymi

i aktywnymi strefami detekcji. Zasieg czujnika ruchu
moze sie zmniejszac, wraz ze wzrostem temperatury.

<< D

L%fJ
Wysokos¢ |Ruch w strone Ruch prostopadle
montazu | czujnika (r) do czujnika (t)
(A)
20m 5m2 [@25m 38m2 (@7 m
25m 7m2 [P3m 38m2 (@7 m
3.0m 13m2|P4m 50m2 [@8m
3.5m 13m2|P4m 50m2 [@8m
40m 13m2|@4m 64m2 [P9Im

Pomiar natezenia oswietlenia

Czujnik wykonuje pomiar natezenia oswietlenia
bezposrednio pod miejscem montazu, pod katem
120 stopni. Miejsce instalacji jest poziomem odnie-
sienia dla pomiaru poziomu natezenia oSwietlenia.



Pomiar natezenia oSwietlenia jest wytaczony, gdy styki
kanatu A sg zwarte. Gdy uzytkownik wytaczy pomiar
natezenia oSwietlenia, rozwarcie stykow kanatu A

jest zaleznie wytacznie od obecnosci 0sob w pomiesz-
czeniu (funkcja Lux ON na pilocie).

NZANY |

—/
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Odpowiednie obcigzenia oSwietleniowe

Czujnik ruchu zostat zaprojektowany do pracy
lampami fluorescencyjnymi, Swietlowkami kompa-
ktowymi, halogenami i tradycyjnymi zarowkami
oraz z oSwietleniem LED. Maksymalna ilos$¢ podta-
czanych lamp do czujnika jest ograniczona przez
prad rozruchowy sterownikow EB oraz LED.
Zastosowanie zewnetrznego stycznika pomaga
rozwigzac problem z duzymi pragdami rozruchowymi.
Wszystkie wytadowania przy zatgczaniu musza

by¢ odpowiednio wyttumione.



6. Instalacja

Montaz w suficie podwieszanym

Montowac w sufitach podwieszanych o grubosci
stropu od 0,5 mm, do 3 cm. Srednica wyciecia

musi sie miesci¢ w zakresie od 62 mm, do 70 mm.
Miejsce zatrzaskow do przewodow objac opaska
kablowa (o szerokosci 3,5 — 4,8 mm).

Wymagane jest, aby obiekty nie zastaniaty widoku
pomiedzy czujnikiem, a poruszajacymi sie osobami.
Wysokos€ montazu nie moze by¢é mniejsza, niz 1,7 m
0raz nie powinna przekraczac 4 m.
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Montaz w ramce natynkowej

> Przekrec czujnik w lewo o okoto 20°, dopoki
nie bedzie styszalne klikniecie

» Wyjmij czujnik z ramki

» Otworz przepusty, tak aby mozna byto przepro-
wadzi¢ przewody

n



> Przeciagnij przewody zasilajace przez otwory

» Podtaczyc przewody do terminali zgodnie
z oznaczeniami, dopuszczalny przekrdj poprze-
czny przewodow to 0,25 - 2,5 mm

> Wt6z czujnik (a) do ramki natynkowej, ostro-
znie wktadajac wtyczke do gniazda (e)

7. Schemat podtaczenia E

Wszystkie czujniki ruchu podtaczone rownolegle
do danego obwodu pracuja jako urzadzenia typu
Master. W przypadku rownolegtego podtaczenia
czujnikow(L'), nalezy byc pewnym ze wszystkie
czujniki sg podtaczone do tej samej fazy.

L
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Praca pojedynczego czujnika

Pojedynczy czujnik podtaczony do obwodu pracuje
jako urzadzenie typu Master, sterujac oSwietleniem
w zaleznosci od wykrycia ruchu i poziomu natezenia
oSwietlenia.

Czujnik ruchu theMova S nie posiada potencjome-
trow do regulacji ustawien. Czujnik jest dostarczany

ze skonfigurowanymi podstawowymi parametrami

oraz jest gotowy do pracy. Wartosci parametrow

w ustawieniach fabrycznych sg zoptymalizowane

dla typowych zastosowan. Piloty ,SendoPro 868-A"

oraz ,theSenda P” sg dostepne opcjonalnie i pozwa-

Iaja na zdalne ustawienia parametrow czujnika.

Zmiana parametrow za pomoca pilota sterowania

Ponizej w tabeli zawarto parametry, ktére mozna
ustawiac przy pomocy danego modelu pilota stero-
wania podczas montazu lub konserwacji.
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Parametry | Opis 'g <L | | o< o
dow 28w &g
SES |[EER |EE
= a o N o o N O Q.
S) — NS Q- N} a 1]
>%a | o0 | 00
o S o Ny O N ¢
gse|gze 824
OSNo S2fg 222
Zown | Ccwn | CcS

Natezenie Wartosé Lux

oéwietlenia, X X X

przy ktérym -

zatacza sig Wy’rqczeme X X

kanat A pomiaru

Aktualna

ustawiona Wartos¢ Lux

wartost X

natezenia

oSwietlenia

Czas Czas sekundach

op6znienia | lub minutach X X

wyt.

oSwietlenia | Impuls X X

Czutosc Wartosé

detekgji w poziomach X X

czutosci

Adres

grupowy

kanatu All 71710710 X

oSwietlenia A

Wskaznik LED | Wyt./ Wt

wykrycia ruchu X

Parametry konfiguracji moga by¢ wysytane za pomoca
podczerwieni, przy uzyciu pilota ,SendoPro 868-A"
lub ,theSenda P”. Zmiana parametrow nastepuje
bezzwtocznie i zostaje od razu zapisana w pamieci

czujnika.
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Za pomoca pilota ,SendoPro 868-A" mozna sprawdzic
wartosci parametrow, przez wysytanie po kolei pozio-
mow wartosci parametrow. Jezeli zaprogramowana
wartosc parametru jest nizsza, niz wystana z pilota,
dioda w czujniku zapala sie na krotko. Jezeli zaprogra-
mowana wartoS¢ parametru jest wyzsza badz rowna,
niz wystana z pilota, dioda w czujniku zapala sie

na krotko

Komendy wydawane za pomoca pilota
sterowania

= =
< 3
Komenda Opis %g %
W @ © w @ o
W e Qa8
o4 | 9w '8
2305 23za
NRBE|NRY
S5%|=55
Funkcja Czujnik wykonuje pomiar
uczenia i zapamietuje aktualny
kanatu A poziom natezenia oSwie-
tlenia. OSwietlenie bedzie
sie zataczac przy tym X X
poziomie natezenia
osSwietlenia
Wt./Wyt. Wtaczenie/wytaczenie X
oSwietlenie zrodet Swiatta podtaczo-
nych do czujnika
Test obszaru | Wt./wyt. funkcji testowej| x X
detekgji
Restart Ponowne uruchomienie
czujnika X X
Ustawienia Przywrocenie ustawien |
fabryczne fabrycznych

15



Natezenie oSwietlenia kanatu A Swiatto i

Poziom natezenia oSwietlenia przy zataczaniu
definiuje minimalny pozadany poziom natezenia

w danym pomieszczeniu. Pomiar natezenia oSwie-
tlenia jest wykonywany pod czujnikiem ruchu.
Jezeli wartoS¢ poziomu natezenia oswietlenia

jest ponizej ustawionego poziomu natezenia
osSwietlenia zataczajacego styki przekaznika,
czujnik zataczy oSwietlenie w momencie wykrycia\
ruchu.
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Zakres wartosci

Za pomoca pilota theSenda P uzytkownik

wytacznie w zaleznosci od wykrytego ruchu.

moze ustawit nastepujace wartosci: 30 - 3000
Lux
30, 300,
500, 800 lux

Za pomoca pilota SendoPro 868-A uzytkownik

moze ustawi€ wartosci z zakresu 30-3000 lux.

Aktualna wartos¢ natezenia oSwietlenia

w otoczeniu czujnika moze byc¢ ustawiona

ako wartos¢ progowa zatgczenia oswietlenia

zarowno przy pomocy pilota SendoPro 868-A,

jak i theSenda P.

- Wytaczenie pomiaru natezenia oSwietlenia.

Funkcja Lux ON wytgcza/wtacza pomiar )

natezenia o$wietlenia. Przy wytaczonym Pomiar -

pomiarze czujnik zatacza oswietlenie przycisk WYt
,ﬁ,

Czas opoznienia kanatu A Swiatto i

Zakres wartosci

Za pomoca pilota theSenda P uzytkownik

moze ustawiC nastepujace wartosci: 10's - 60 min
Za pomoca pilota SendoPro 868-A uzytko- ;O > 3[1]05 6.0 >
wnik moze ustawi¢ wartosci z zakresu min, TU min,
10 s-60 min. 20 min, 60 min

17




Funkcja impulsowa

Czujnik po wykryciu ruchu zatacza sie
na 0,5 s co 10 s. Funkcja dla czasowych Impuls
tacznikow schodowych. przycisk L1

Czutosc¢ detekgji

Czujnik posiada 5 stopni regulacji czutosci. Fabrycznie
ustawiono poziom Srodkowy (3). Jezeli wybrano
funkcje testowa zasiegu czujnika, ustawienia

czutosci pozostaja bez zmian. Za pomoca pilota
,SendoPro 868-A" mozna ustawic poziomy czutosci
od 1 do 5. Za pomoca pilota ,theSenda P" poziom
czutosci moze by¢ zmieniony co 1 poziom po kazdo-
razowym nacisnieciu przycisku.

Poziom| Czutosc

1 bardzo niewrazliwy
2 niewrazliwy

3 standard

4 wrazliwy

5 bardzo wrazliwy

Adresy grupy kanat A Swiatto i

Parametr ten jest stosowany dla blokady pilotow
.theSenda P”.

18



Adres grupowy moze byc przydzielony dla kanatow A.
Za pomoca pilotéw ,SendoPro 868-A" zaprogra-
mowac adresy |, Il, I, oraz All Za pomoca pilota
.theSenda S" mozna zaprogramowac adresy |, Il.

Zakres wartosci adreséw grupowych

Ustawiane wartosci "SendoPro 868-A" [, 11, 11, wszystkie

Ustawiane wartosci "theSenda S" [,

Wskazania diody LED

Wykrycie ruchu moze by¢ sygnalizowane za
pomoca diody LED.

Zakres wartosci

Brak wskazania detekgji ruchu. Off (Wyt)
Dioda wtacza sie po wykryciu ruchu, On (WH)
w przeciwnym wypadku jest wytaczona.

Ustawiane wartosci tylko za pomoca ,SendoPro 868-A".

Ustawienia fabryczne

Czujnik ruchu theMova S360-100 fabrycznie jest
zaprogramowana w nastepujacy sposob:

Parametr Wartos¢
Natezenlg oSwietlenia, przy 300 lux
zataczaniu

Opodznienie wytaczenia oSwietlenia | 10 min

19



Parametr Wartosc¢
Czutosc detekgji Poziom 3
Adres grupowy kanatu A T
Sygnalizacja ruchu diodg LED Wyt

Reakcja po uruchomieniu
Za kazdym razem po wtaczeniu zasilania, czujnik

najpierw uruchamia sie przez 30 s i nastepnie
przechodzi w tryb normalnej pracy. Dioda LED
wskazuje aktualny status czujnika.

1. Uruchamianie czujnika (30 seconds)

* Czerwona dioda LED Swieci co sekundeg, styki
przekaznika sa zwarte (oSwietlenie jest zataczone).
Poprawnosc okablowania jest zatem takze auto-
matycznie sprawdzana.

« Czujnik nie reaguje na polecenia wydawane
za pomoca pilota

« Jezeli nie wykryto ruchu po 30 s wytacza
sie oSwietlenie.

2. Tryb pracy normalnej
Czujnik jest gotowy do normalnej pracy, dioda LED
jest wytaczona.

20



Test obszaru detekc;ji

Funkcja testowa zasiegu czujnika stuzy sprawdzeniu
zasiegu czujnika. Funkcja moze by¢ aktywowana
za pomoca pilota ,SendoPro 868-A" oraz ,theSenda P".

Ustawienia funkcji testu zasiegu czujnika

« Czujnik ruchu przechodzi automatycznie
w funkcje testu zasiegu czujnika po wybraniu
jej za pomoca pilota:
K Kazde wykrycie ruchu jest sygnalizowane
przez diode LED
® Kanat zataczajacy oSwietlenie zwiera styki
po kazdym wykryciu ruchu
® Kiedy nie wykryto ruchu po 10 s, kanat oswie-
tlenia rozwiera styki
® Pomiar natezenia Swiatta jest wytaczony, czujnik
nie reaguje na natezenie oSwietlenia
® Funkcja samouczenia nie moze by¢ wtaczona
w trybie testowym
« Funkcja testowa zasiegu czujnika automatycznie
wytacza sie po uptywie 10 minut. Po uptywie
tego czasu czujnik przechodzi w tryb uruchamiania.

10. Dane techniczne

Napiecie pracy 230VAC+-10 %
Czestotliwos¢ 50 Hz
Upstream protection device: 13 A
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Pobér mocy ok. 0.5W
Typ instalacji Montaz sufitowy
Wysokos¢ montazu 20-40m
Minimalna wysoko$¢ montazu >1.7m
Obszar detekcji: poziomo 360°

pionowo 120°

Maksymalny zasieg

@ & m (wys. mont. 3m)/ 13 m2
ruch od przodu

@ 8 m (wys. mont. 3m)/ 50 m2
ruch po przekatnej

Regulacja jasnosci

30 - 3000 Lux

Swiatto - opdznienie wytaczania

10 s = 60 min / Impuls

Kanat A swiatto

Przekaznik 230V /10 A,

p-contact
Max. moc t3czeniowa cosg =1 [2300 W £
rezystencyjna
Max. moc t3czeniowa cosg = 0,5 [ 1150 VA

b E—

Max. zdolnos¢ przetaczania LED
wartosci orientacyjne

w zaleznosci od producenta

COS@<2W:25W/>2W:
70 W

Odpornosc na udar pradowy

400 A /200 ps

Maksymalna liczba EBs T5/T8

10 x 54/58 W, 16 x
35/36 W
5x2x54/58W
8x 2x 35/36 W

Rodzaj potaczenia

Zaciski srubowe

Max przekroj przewdow przyt

max. 2,5 mm?2
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Stopien ochrony:
theMova S360-100 DE

Stopien ochrony:
theMova S360-100 AP

IP 20
IP 40 po zamontowaniu
IP 54

temperatura otoczenia

-15°Cto +50 °C

Deklaracja zgodnosci CE

To urzadzenie odpowiada
przepisom bezpieczenstwa
dyrektywy EMC
2004/108/EC oraz
NSR 2006/95/EC.

Przeglad produktow

Typ Kanat |Napiecie| Kolor
instalacji pracy

Typ Nr
artykutu

sufitowa | Light 230V |biaty
AC

theMova 1030560
S360-100
DE WH

sufitowa|Light [ 230V |szary
AC

theMova 1030561
S360 -100
DE GR

sufitowa | Light [230V |Inny
AC na

zamowienie | DE SF

theMova 1030563
S360 -100

sufitowa|Light [230V |biaty
AC

theMova 1030550
S360-100
AP WH

23



sufitowy 230V |szary theMova 1030551
AC

S360 -100
AP GR

sufitowy | swiatto| 230V | Inne kolory | theMova 1030553
AC

na S360 -100
zamowienie | AP SF

Przyktadowe problemy i ich rozwigzania

Problem

Powad

Swiatto nie zostaje
zatgczone, pomimo
ruchu i ciemnosci

Natezenie oSwietlenia ustawione zbyt nisko,
wytaczenie oSwietlenia za pomoca pilota,
osoba nie porusza sie w obszarze zasiegu
czujnika, podtaczenie niezgodne z dokumen-
tacja techniczna

Swiatto nie gasnie,
lub zapala sie gdy
nie ma zadnej
poruszajacej sie
osoby

Zbyt dtugi czas opoznienia, termiczne
zrodta zaktocen lub poruszajace sie
obiekty w poblizu czujnika,

Szybkie miganie
diody (4 x na sek.)

Btad przy funkcji samotestowania.
Czujnik nie pracuje prawidtowo.
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Znaczenie sygnalizacji diody LED

nieregularnie

LED Opis

Miganie co| Czyjnik ruchu jest w trakcie uruchamiania

1 sekunde

Miganie co| Czujnik zaakceptowat komende z pilota

2 sekundy

Dioda Polecenie wysytane z pilota zdalnego sterowa-

zapala sie | nia zostato odrzucone przez detektor ruchu.

na krotko | Komenda nie jest wazny. Sprawdz typ detektora
lub parametr wybrany w "SendPro".

Szybkie Btad czujnika

miganie

Dioda Czujnik jest w trybie testowym, badz wskazanie

zapala sie | wykrycia ruchu przez diode jest wtaczone.

Dioda LED pokazuje wykrycie ruchu.
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Dimensional drawings

theMova S360-100 DE

(Wi

theMova S360-100 AP




11. Akcesoria

SendoPro 868-A
Nr artukutu: 9070675

theSenda S
Nr artykutu: 9070911
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theSenda P
Nr artykutu: 9070910

12. Kontakt

Przedstawicielstwo w Polsce:
PPUH EL-TEAM Sp z o.0.
Aleja Mtodych 26-28

41-106 Siemianowice Slaskie
www.el-team.com.pl

Theben AG
Hohenbergstralde 32
72401 Haigerloch
GERMANY

Phone: +49 7474/692-0
Fax: +49 7474/692-150
Hotline

Phone: +49 7474/ 692-369
hotline@theben.de

www.theben.de 28
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